‘ PANAROBO DTPS
SYSTEM PRO OFF-LINE PROGRAMOVANI
SVAROVACiCH ROBOTU

ndaskok diky know-how



VYSOKA RENTABILITA

- doby pfipravy jsou omezeny na minimum ve
srovnani s programovanim on-line,

- vyrazné zvySeni rentability vyroby,

- rlizné vyrobni moZnosti lze bez dalSich naklad
analyzovat a optimalizovat,

- zkraceni doby rozbéhu pro nové série (méné
prototyp(),

- lze také pouZit jako systém pro spravu

svarovacich programd,

- pfesné planovani vyroby,

- lepsi prehled o dodacich lhidtach a vyrobnich
nakladech,

- provadéni testl dosazitelnosti pro nové
vyrobky a predbézna konstrukce pfipravkd.

PanaRobo DTPS je integrovany balik programovaciho
a simula¢niho softwaru. Svafovaci roboty lze
pomoci DTPS programovat off-line, to znamena
pomoci osobniho pocitace. Svarovaci proces je plné
simulovany a lze také pfimo urcit €asy svafovaciho
cyklu. Kromé toho tento software nabizi moznost
spravy vlastnich programi a napomaha pfi fizeni
vyroby. S DTPS mate k dispozici plnohodnotny
software pro pfipravu prace.

PanaRobo DTPS vam nabizi vyrobni nastroj, ktery
umoznuje vyuZit témér 100% produktivni ¢as robotu
Panasonic.

PROGRAMOVANI A
SIMULOVANI POMOCI

POCITACE BEZ PRERUSENI
VYROBY

ROZSIRENE MOZNOSTI

- pfesné a jednoduché off-line programovani
svarovaciho procesu pro svafovaci roboty a
polohovadla,

- tfirozmérné zobrazeni a simulace celého pracovisté
(robot, externi osy, upinaci pfipravky, atd.),

- modelovani 3D dilli pracovisté aZ do Grovné celych
projektd,

- import soubor( DXF a IGES z CAD program{,

- navrhovani svafovacich pfipravkd,

- sprava programdi,

- sprava svarovacich parametr(,

- planovani vyroby,

- simulace a optimalizace vyroby u jednotlivych
programd,

- mozZnost automatické detekce kolizi,

- konverze stavajicich program( pro jiné typy robotd,

- pfesné informace o ¢asech cykld.
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jednorazova definice systému
spolenosti Valk Welding '

Kazda mstalace je Jedlhecna a |5rotd

‘névrh vyrobku v 3D nebo import

prostfednictvim DXF/IGES

V systému DTPS mate k dispozici vSechny
nastroje, abyste mohli v 3D nakreslit kazdy
zpracovavany kus. Stavajici vykresy z jinych
systémi CAD lze importovat jako DXF/IGES.

.naprogramovéni pohybl
robota
Pohyby robota se programuji oznacenim
svarl pomoci mysi. V této Grovni lze také
nastavit svarovaci hofrak a rovnéz rychlost a
drahu pohybu k nasledujicimu bodu.

naprogramovani parametrd
svarovani a preneseni soubor( do
robotu Panasonic

.vyroba




